
Èñòî÷íèêè ïèòàíèÿ

Áëîêè ïèòàíèÿ äëÿ ñóðîâûõ óñëîâèé
ýêñïëóàòàöèè
Ïðÿìàÿ çàìåíà 

DC/DC ïðåîáðàçîâàòåëÿì Vicor

Êèòàéñêàÿ êîìïàíèÿ Wibbow óæå áîëåå 10 ëåò ðàçðàáàòûâàåò è ïðîèçâîäèò DC/DC ïðåîáðàçîâàòåëè 
íàïðÿæåíèÿ, àíàëîãè÷íûå ïðîäóêöèè Vicor äëÿ âíóòðåííåãî ïîëüçîâàíèÿ íà ðûíêå Êèòàÿ. Òåïåðü ýòà 
ïðîäóêöèÿ òàêæå ñòàëà äîñòóïíà è ðîññèéñêèì ïîòðåáèòåëÿì.

Òèïîâûå õàðàêòåðèñòèêè:
џ Pin-to-pin çàìåíà Vicor
џ Õàðàêòåðèñòèêè ìîãóò áûòü ëó÷øå Vicor
џ Òåìïåðàòóðà ýêñïëóàòàöèè îò -55°Ñ (à òàêæå îò -40°Ñ)
џ Çàìåíû ñåðèÿì DC/DC òèïà Brick è Chip
џ Âõîäíîå íàïðÿæåíèå â äèàïàçîíå 9-425 Â DC
џ Âûõîäíîå íàïðÿæåíèå â äèàïàçîíå 3.3-55 Â DC
џ Ìîùíîñòü äî 1680 Âò
џ Âñòðîåííûå çàùèòû è óïðàâëåíèå
џ Ïàðàëëåëüíîå ïîäêëþ÷åíèå
џ Ñðîêè ïðîèçâîäñòâà äî 16 íåäåëü
џ Ïðîèçâîäñòâî ìàòåðèêîâîãî Êèòàÿ

Êîìïàíèÿ Wibbow ïðåäëàãàåò çàìåíû Vicor òèïîâ:
џ Maxi, Mini, Micro DC/DC ìîäóëÿì ñåðèé: V24, V300, V375, â êîðïóñàõ A, B è C (Brick, Half-Brick,  

Quarter-Brick).
џ Ôèëüòðàì ñåðèé: µRAM, VI-ARM, M-FIAM
џ DC/DC ìîäóëÿì â êîðïóñàõ Chip:

џ Èçîëèðîâàííûì ïîâûøàþùèì è ïîíèæàþùèì ñåðèé: DCM4623, DCM3623, VTM, BCM, 
MVTM36, PI31

џ Íåèçîëèðîâàííûì ñåðèé: PRM, MP



Èñòî÷íèêè ïèòàíèÿ

DC/DC ïðåîáðàçîâàòåëè ïðîìûøëåííîãî èñïîëíåíèÿ
џ Êîðïóñà SIP, DIP, Brick äî 750 Âò
џ Âõîä ±10%, 2:1, 4:1
џ Èçîëèðîâàííûå îò 0.1 Âò
џ Èçîëÿöèÿ äî 10 êÂ

AC/DC áëîêè ïèòàíèÿ äî 3000 Âò
џ Ìîíòàæ íà ïëàòó
џ Àäàïòåðû è çàðÿäíûå óñòðîéñòâà
џ Â ìåòàëëè÷åñêîì êîæóõå
џ Áåñêîðïóñíûå
џ Ìåäèöèíñêîå èñïîëíåíèå
џ LED-äðàéâåðû
џ DIN-ðåéêà
џ ATX-áëîêè ïèòàíèÿ
џ Èñòî÷íèêè áåñïåðáîéíîãî ïèòàíèÿ

Èíâåðòîðû ïîñòîÿííîãî òîêà ìîùíîñòüþ äî 4000 ÂÀ
џ ×èñòûé è ìîäèôèöèðîâàííûé ñèíóñ
џ Äâóíàïðàâëåííîå ïðåîáðàçîâàíèå

Áëîêè ïèòàíèÿ ïðîìûøëåííîãî
èñïîëíåíèÿ 
Çàìåíà çàïàäíîé ïðîäóêöèè
è êîìïëåêñíûå ïîñòàâêè

Òèïîâûå ïðèìåíåíèÿ:
Ïðîìûøëåííîå îáîðóäîâàíèå, ñèñòåìû áåçîïàñíîñòè, ñèñòåìû ñâÿçè è òåëåêîììóíèêàöèè, 
æåëåçíîäîðîæíîå îáîðóäîâàíèå, îñâåòèòåëüíûå ïðèáîðû, ïðîìûøëåííàÿ àâòîìàòèçàöèÿ, 
ìåäèöèíñêîå îáîðóäîâàíèå, ïîòðåáèòåëüñêàÿ è êîììåð÷åñêàÿ ýëåêòðîíèêà, ïðèáîðû ó÷¸òà.



ÀÖÏ/ÖÀÏ, ýíêîäåðû

Ýíêîäåðû 
Ýíêîäåðû Wibbow – ïðÿìàÿ çàìåíà ïðîäóêöèè Celera
Èñïîëüçóþòñÿ äëÿ îïðåäåëåíèÿ óãëîâ ïîâîðîòà, ïîëîæåíèÿ è ñêîðîñòåé. Ïðåîáðàçóþò 
ìåõàíè÷åñêîå  ïåðåìåùåíèå âàëîâ, øåñòåðåí èëè ðååê â öèôðîâîé êîä. Ýíêîäåðû 
øèðîêî èñïîëüçóþòñÿ â ñòàíêàõ ñ ×ÏÓ, ðàäàðàõ, ðîáîòàõ, ôîòîýëåêòðè÷åñêèõ 
òåîäîëèòàõ, âåðòîëåòàõ è äðóãèõ ñèñòåìàõ ñ  ñåðâîïðèâîäîì.
џ Ýíêîäåðû Wibbow ïîääåðæèâàþò èíòåðôåéñû SSI è SPI. Ìàêñèìàëüíîå ðàçðåøåíèå 

ïðè èçìåðåíèÿõ  äîñòèãàåò 21 ðàçðÿäà. Òåìïåðàòóðíûé äèàïàçîí: îò -55°Ñ... +85°Ñ. 
Äîñòóïíà øèðîêàÿ ëèíåéêà ïðîäóêöèè, óñòîé÷èâàÿ ê àãðåññèâíûì ñðåäàì.

Ïðèìåðû ïðîäóêöèè:
џ Ìèíèàòþðíàÿ ñåðèÿ, äèàìåòð 15 – 36 ìì, ðàçðåøåíèå 12–18 áèò
џ Âûñîêîêà÷åñòâåííûå îäíî-è ìíîãîîáîðîòíûå ýíêîäåðû, äèàìåòð 58 ìì, 

ðàçðåøåíèå 12 – 16 áèò,  èíòåðôåéñû SSI, CAN
џ Âûñîêîêà÷åñòâåííûå îäíî-è ìíîãîîáîðîòíûå ýíêîäåðû, äèàìåòð 58 ìì, 

ðàçðåøåíèå äî 20 áèò,  èíòåðôåéñû SSI, CAN, Rs422
џ Ñòàíäàðòíûå îäíî-è ìíîãîîáîðîòíûå ýíêîäåðû, äèàìåòð 58 ìì, ðàçðåøåíèå 14 – 

18 áèò,  èíòåðôåéñû SSI, CAN
џ Îäíîîáîðîòíûå ýíêîäåðû ñ óñòàíîâêîé íà âàë, ðàçðåøåíèå 16 èëè 18 áèò, 

èíòåðôåéñ Rs485

ÀÖÏ/ÖÀÏ
Ïðåäíàçíà÷åíû äëÿ ïðåîáðàçîâàíèÿ àíàëîãîâûõ ñèãíàëîâ óãëîâîãî èëè ëèíåéíîãî 
ïîëîæåíèÿ/ïåðåìåùåíèÿ ñ ñåëüñèíîâ, âðàùàþùèõñÿ òðàíñôîðìàòîðîâ è äðóãèõ 
àíàëîãè÷íûõ äàò÷èêîâ â öèôðîâóþ ôîðìó, à òàêæå äëÿ ïðåîáðàçîâàíèÿ öèôðîâîãî 
êîäà â íàïðÿæåíèå ïèòàíèÿ äëÿ ýòèõ äàò÷èêîâ. Ïðîäóêöèÿ Wibbow ðàáîòîñïîñîáíà â 
øèðîêîì äèàïàçîíå òåìïåðàòóð, îò -55 äî +125°Ñ. Èçäåëèÿ ïðåäñòàâëÿþò ñîáîé 
ìîäóëè, âûïîëíåííûå ïî òåõíîëîãèè ãèáðèäíûõ ìèêðîñõåì íà îñíîâå 
òîëñòîïëåíî÷íîé òåõíîëîãèè.
Ñïåöèàëèçèðîâàííûå ÀÖÏ, âõîä – ñåëüñèí (SD) èëè ðåçîëüâåð 
(RD):
џ Ñåðèÿ SD/RD10–  pin-to-pin ñîâìåñòèìûå ñ èçäåëèÿìè DDC RDC/RDC

14550. Ïðîãðàììèðóåìîå ðàçðåøåíèå îò 10 äî16 ðàçðÿäîâ
џ Ñåðèÿ SD/RD25 – äâóõêàíàëüíûå ÀÖÏ, pin-to-pin ñîâìåñòèìûå ñ AD2S44, 

ðàçðåøåíèå 14 ðàçðÿäîâ 
џ Ñåðèÿ SD/RD80 –  äâóõñêîðîñòíîé ÀÖÏ, ðàçðåøåíèå 22 ðàçðÿäà
Ñïåöèàëèçèðîâàííûå ÀÖÏ, âõîä – LVDT/RVDT:
џ Ñåðèÿ LD45/46 – ðàçðåøåíèå 16 ðàçðÿäîâ, ëèíåéíîñòü 0,2%, èíòåðôåéñû 

3-wire/2-wire 
Ñïåöèàëèçèðîâàííûå ÖÀÏ: 
џ Ñåðèÿ DTM90 ÖÀÏ –  äëÿ ïèòàíèÿ ñåëüñèíîâ è ðåçîëüâåðîâ, pin-to-pin 

ñîâìåñòèìûå ñ DRC1745/1746, ðàçðåøåíèå 16 áèò, âûõîäíàÿ ìîùíîñòü: 2 VA



Ñåðâîïðèâîäû, ìàíèïóëÿòîðû, 
êîíòðîëüíî-èçìåðèòåëüíàÿ 
àïïàðàòóðà

Êîíòðîëüíî-èçìåðèòåëüíàÿ 
àïïàðàòóðà
Äëÿ îáëåã÷åíèÿ ïðîöåññà ðàçðàáîòêè êîíå÷íûõ èçäåëèé, 
êîìïàíèÿ Wibbow ïðåäëàãàåò ñïåöèàëèçèðîâàííûå 
èçìåðèòåëüíûå ïðèáîðû äëÿ òî÷íîãî èçìåðåíèÿ 
ñèãíàëîâ ñåëüñèíîâ è  ðåçîëüâåðîâ, à òàêæå ñèìóëÿòîðû 
ñèãíàëîâ ýòèõ èçäåëèé:
џ JWZ-642  –  äâóõêàíàëüíûé äâóõñêîðîñòíîé 

èçìåðèòåëü óãëà, òî÷íîñòü 0,02 ãðàäóñà
џ SMNQ –  äâóõêàíàëüíûé ïðîãðàììèðóåìûé 

ñ è ì ó ë ÿ ò î ð ,  â û õ î ä í î å  í à ï ð ÿ æ å í è å  ä î  9 0 Â , 
ñèíòåçèðóåìàÿ ÷àñòîòà îò 400 Ãö äî 5 êÃö, òî÷íîñòü 
0,01 ãðàäóñà

Ñåðâîïðèâîäû
Èñïîëüçóþòñÿ äëÿ óïðàâëåíèÿ íåáîëüøèìè êîëëåêòîðíûìè è áåñêîëëåêòîðíûìè  
ýëåêòðîäâèãàòåëÿìè ïîñòîÿííîãî òîêà, ñèíõðîííûìè äâèãàòåëÿìè ñ 
ïîñòîÿííûìè ìàãíèòàìè. Ñåðâîïðèâîäû Wibbow pin-to-pin ñîâìåñòèìû ñ 
ïðîäóêöèåé êîìïàíèè Elmo ñåðèé WHI è HOR.

Ñåðâîïðèâîäû ñ öèôðîâûì óïðàâëåíèåì îáåñïå÷èâàþò ðàáîòó â ðåæèìàõ 
ïîääåðæàíèÿ êðóòÿùåãî ìîìåíòà, ñêîðîñòè èëè ïîëîæåíèÿ. Óïðàâëåíèå 
ñåðâîïðèâîäîì îñóùåñòâëÿåòñÿ ïî èíòåðôåéñàì RS-232 è CAN, à òàêæå ïðè 
ïîìîùè  àíàëîãîâûõ ñèãíàëîâ èëè ØÈÌ-ìîäóëèðîâàííîãî ñèãíàëà. 

Êîìïàíèÿ Wibbow ïðåäîñòàâëÿåò ïðîãðàììíîå îáåñïå÷åíèå äëÿ 
âèçóàëüíîãî êîíôèãóðèðîâàíèÿ  èçäåëèé ïîëüçîâàòåëÿ – ðåæèìîâ îòëàäêè 
ýëåêòðîäâèãàòåëÿ, àâòîìàòè÷åñêîé íàñòðîéêè, çàïðîñà  ñîñòîÿíèÿ, óñòàíîâêè 
ïàðàìåòðîâ è ò.ä. Ñåðâîïðèâîäû Wibbow èñïîëüçóþòñÿ â òàêèõ îáëàñòÿõ, êàê 
àýðîêîñìè÷åñêàÿ ïðîìûøëåííîñòü, àâèàöèÿ, ñóäîñòðîåíèå, âîîðóæåíèå, 
ñòàíêîñòðîåíèå, òåêñòèëüíîå è óïàêîâî÷íîå îáîðóäîâàíèå, ðîáîòîòåõíèêà è ò.ä.

Ìàíèïóëÿòîðû
Ýòà ãðóïïà èçäåëèé âêëþ÷àåò â ñåáÿ ìíîãîôóíêöèîíàëüíûå äæîéñòèêè è ïåäàëè, 
ïðåäíàçíà÷åííûå äëÿ óïðàâëåíèÿ èñïîëíèòåëüíûìè óñòðîéñòâàìè è 
ìåõàíèçìàìè. Èçäåëèÿ îáåñïå÷èâàþò äâóõîñåâîå óïðàâëåíèå, ïîääåðæèâàþò 
èíòåðôåéñû USB, RS-422 è/èëè àíàëîãîâûå âûõîäû. Ýòè ïðîäóêòû â îñíîâíîì 
ïðèìåíÿþòñÿ â âîåííûõ îáëàñòÿõ, òàêèõ êàê ôîòîýëåêòðè÷åñêèå ñèñòåìû 
ñëåæåíèÿ è ïðèöåëèâàíèÿ áîðòîâûõ, àâòîìîáèëüíûõ è êîðàáåëüíûõ âîîðóæåíèé, 
â óñòðîéñòâàõ óïðàâëåíèÿ ÁÏËÀ è ò.ï.
Ïðèìåðû ïðîäóêöèè:
џ CZ102 – äâóõêîîðäèíàòíûé äæîéñòèê ñ äîïîëíèòåëüíîé êíîïêîé äëÿ 

áîëüøîãî ïàëüöà. Àíàëîãîâûå  âûõîäû.
џ CZ240-1H6 – äâóõêîîðäèíàòíûé äæîéñòèê ñ íàïðÿæåíèåì ïèòàíèÿ 27Â è 

èíòåðôåéñîì RS-422
џ JTK31-1 –  ñäâîåííàÿ ïåäàëü, èíòåðôåéñû USB, RS-422 è àíàëîãîâûå 

âûõîäû.


